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 1 صفحه:  بالانس عملیات هایی در رابطه با نکته 

 10نکته شماه 

 در رابطه با عملیات بالانسهایی ته نک

 

 
 

طرح م. سئوالات آنها پرداخته اممختصری برای سئوالاتی در گروه های تلگرام مطرح کرده اند که در این بخش به پاسخ دوستان 

 شده را می توان به پنج سئوال زیر تقسیم بندی کرد:

 

  اولیه چقدر باید باشد؟ جرم آزمایشی مقدار -1

 و محل آن کجاست؟چقدر باید باشد؟ برچسب  عرض -2

 چه جایی بهتر است؟و محل جرم آزمایشی کجاست  -3

 در چه جهتی؟اندازه گیری زاویه نسبت به کجاست و  -4

 را تا کجا ادامه دهیم؟ مقدار مجاز جرم یا دامنه ارتعاش است و چه مقداریست؟بالانس  -5
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 اما پاسخ ها:

 ؟باشد دیچقدر با هیاول یشیمقدار جرم آزما .1
 

 
 

 باشد؟ دیعرض برچسب چقدر با

را  ریتوان رابطه ز یحالت م نیا یهست. برا هیثان یلیم 1آنها معمولاً در حد  نیتاکو دارد که بهتر یبه سرعت نمونه بردار بسته

 استفاده کرد:
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 نکته ها : 

اگر  دیدر انتخاب عرض برچسب خست بخرج نده نیکند بنابرا ینم جادیدر دقت بالانس ا یشدن عرض برچسب مشکل شتریب

 دیابالاتر ب یبالاتر و قطر ها یسرعت ها یبرا  یفاز وجود دارد. بطور کل یریاندازه گ یاحتمال خطا دیانتخاب کن یعرض کمتر

 نشود!(.   طیاز نصف مح شیب دیکن ی)سع دیاستفاده کن یبلند تر عرضاز 

صفر و اگر مدرج نشده بهتر است در  تینصب برچسب دلخواه است اما اگر روتور شما مدرج شده بهتر است آن را در موقع محل

 .دیبچسبان یشینصب جرم آزما هیزاو

کرد، عرض  دایپ هیزاو یباشببد که اگر هنگام نصببب برچسببب مقدار یبه اندازه ا دیندارد اما با یچندان تیبرچسببب اهم یپهنا

 چشم سنسور خارج نشود.  یلوبرچسب از ج

صب م هنگام صورت دیریشافت را هم در نظر بگ یحرکت محور زانین سور را ب سن که هنگام راه افتادن روتور،  دیکن میتنظ یو 

 سنسور خارج نشود. یبرچسب از جلو

 

 

 بهتر است؟ ییکجاست و چه جا یشیجرم آزما محل

آن مناسبب نباشبد در راه  ی. اگر جادیصبفر وارد کن تیدر موقع دیتوان یاسبت. اما اگر روتور مدرج اسبت م یکاملاً انتخاب محل

 ریو. در تصدیده رییآن را تغ یجا ایمقدار  دیتوان یشد و م دیشکل بردارها متوجه خواه یاز رو ایدستگاه  غامیبا پ یبعد یانداز

شک یحالت تیوضع نیبهتر ریز  یاهاخط نصورتیا ریرا بدهند. )سمت چپ( در غ یمثلث سه بر مساو کی لیاست که برداها ت

 گردد.  یشیبزرگ در محاسبه اثر جرم آزما یخطا جادیتواند باعث ا یم یبراحت هیزاو یریاندازه گ یمعمول
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آن  یه فازو رابط دیکرده باش یابیآن روتور خاص را ارز یقبلاً رفتار نابالانس نکهیمحل وجود ندارد مگر ا نییتع یبرا یقانون چیه

 .دیرا بدست آورده باش

 

 ؟ینسبت به کجاست و در چه جهت هیزاو یریگ اندازه

کننده اسببت. البته  نییآنگاه همان صببفحه مدرج تع دیرا در برنامه وارد کرده باشبب یشببیجرم آزما هیروتور مدرج بوده و زاو اگر

ست و  شما باجهت مدرج کردن معمولاً عکس جهت چرخش روتور ا ستگاه  صورتیا ریکند در غ یرویپ هیرو نیاز ا دید  دیبا ن

 . دیدستگاه خود مراجعه کن یبه کتاب راهنما نانیاطم ی. برادیجهت عکس آن را انتخاب کن

نصب  تیموقع یداده شده است. و حت شیهمراه با جهت چرخش نما یریجهت اندازه گ VB95مانند  شرفتهیپ یدستگاه ها در

 شود. ینشان داده م ینصب جرم اصلاح تیو موقع یشیجرم آزما

 
  

 

 ست؟یدامنه ارتعاش است و چه مقدار ایمقدار مجاز جرم  م؟یرا تا کجا ادامه ده بالانس

هم استاندارد سخت  APIشده است و البته  فیمختلف تعر یها دیبراساس گر ISO1940مجاز در کارگاه بالانس توسط  مقدار

 است. APIدر  G6.3معادل  باًیتقر ISOدر  G2.5 دیائه داده است. مثلاً گرار ISO1940نسبت به  یتر ریگ

س نیا در ص یروش مقدار نابالان شخ ضرب خارج از  یاز مرکز یخارج یرا معادل اثر مقدار م صل ست. و حا سته ا مرکز ثقل دان

 داند: یبالانس است م دیکه همان گر یرا مقدار ثابت یدر سرعت چرخش یمرکز
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 مهم: یها نکته

نس. اما بالانس در کارگاه بالا نیمانند ماش دیداشته باش یخالص دسترس یاست که شما بر نابالانس یحالت یفقط برا اریمع نیا

 یشببده حاصببل اثر نابالانسبب یریحالت ارتعاش اندازه گ نیارتعاش اسببت. در ا زانیملاک م د،یده یاگر بالانس در محل انجام م

مانند  یارتعاشبب یمقدار جرم مجاز به اسببتاندارها نییدر تع ISO1940 یبجا دیبا نجایا در نیبراعوامل اسببت. بنا ریباضببافه سببا

ISO 10816  وISO 7919 میمراجعه کن . 

 یجرم یمقدار مجاز نابالانس د،یو شعاع و جرم روتور را وارد کن دیاگر گر X5و  بریوا یزیو ا VB95مانند  ییدر دستگاه ها البته

 دهد.  یمحاسبه کرده و نشان م ISO1940را براساس 

 
ستگاه در شان داده  زیمتناظر با مقدار جرم مجاز ن یا رهیشده، دا یریاندازه گ ریمقاد یبردار شیهنگام نما VB95مانند  ید ن

 کند.  یابیرا بتواند در روتور ارز یجرم ینابالانس تیشده تا کاربر وضع

 
 

به  مربوط دیکن یم یریبالانس اندازه گ نیکه در ح یاز ارتعاش زانیاست که نشان دهد چه م یگرید یژگیو نها،یمهم تر از ا اما

 مانند ی. در دسببتگاهدیباشببد از مالول بالانس خارج شببو ازین نکهیاسببت بدون ا گریمربوط به عوامل د زانیو چه م ینابالانسبب

VB95 دامنه  بالانس اتیتواند با ادامه عمل یکه م دیگو یبه کاربر م یداده شده و به نوع شیستون نما کینسبت بصورت  نیا

 نه! ایارتعاش را کاهش دهد 
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 یمشابه یها یژگیکه بنده نام نبردم هم احتمالاً ممکن است و ییدستگاه ها ریمورد اشاره البته سا یها یژگیدر رابطه با و

 .اشته باشندد
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